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I | agerprogramm Artikelnummern

[ Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

Motordaten

Werte bei Nennspannung

1 Nennspannung \ 9 12 15 18 18 24 24 36 42 48 48 48
2 Leerlaufdrehzahl min' 8080 7470 8230 8820 7950 9270 7510 9090 8580 7390 5240 4720
3 Leerlaufstrom mA 454 309 276 249 221 198 155 129 103 759 515 4.59
4 Nenndrehzahl min' 6290 5720 6510 7110 6220 7560 5760 7380 6850 5630 3410 2900
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 108 117 1.8 117 1.7 116 118 116 116 11.7 116 11.8
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 1.08 0.806 0.714 0.635 0.571 0.495 0.406 0.324 0.262 0.198 0.14 0.128
7 Anhaltemoment mNm 524 525 59 631 556 65 519 629 586 496 339 311
8 Anlaufstrom A 504 348 344 328 261 266 172 1.68 1.27 0.809 0.393 0.325
9 Max. Wirkungsgrad % 80 80 82 82 82 83 81 83 83 81 78 78
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 178 345 436 548 69 902 139 214 331 593 122 148
11 Anschlussinduktivitat mH 0.0735 0.155 0.2 0.252 0.309 0.406 0.619 0.953 146 256 5.07 6.23
12 Drehmomentkonstante mNm/A 104 151 172 19.2 213 244 301 374 463 613 86.3 956
13 Drehzahlkonstante min'/V 919 634 557 497 448 391 317 255 206 156 111 99.8
14 Kennliniensteigung min'/mNm 158 145 141 142 145 144 146 146 148 151 157 154
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 672 655 648 646 647 645 644 643 644 6.45 6.52 6.47
16 Rotortrdgheitsmoment gcm? 4.07 432 437 436 426 427 42 4.2 416 4.09 3.97 4.01
Thermische Daten n [min] I Dauerbetriebsbereich
17 Therm. Widerstand Gehéuse-Luft 24 KIW 11W Unter Beriicksichtigung der angegebenen thermi-
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehéuse 5.1 K/W 10000 schen Widersténde (Ziffer 17 und 18) und einer Um-
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 8.02s gebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 6375 I Belastung die maximal zulassige Rotortemperatur
21 Umgebungstemperatur -30...485°C 6000 . _g . 9 P
22 Max. Wicklungstemperatur +125°C erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Sinterlager) 4000 Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 9800 min™ 2000 Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend iber-
24 Axialspiel 0.05-0.15mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.012 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 1N — 40 80 120  MimNm Typenleistung
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 80N 0.1 0.2 03 0.4 1[A]
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 2.8N

Mechanische Daten (Kugellager)

23 Grenzdrehzahl 9800 min” [LEVCHN:ETER EA ] Ubersicht Seite 20—25

24 Axialspiel 0.05-0.15mm

25 Radialspiel 0.025 mm ga“e'e"get”ebe
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 33N & 522 LN =H{— T
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 45N 92-2. UM
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 123N Se.lte 264 i A
Stirnradgetriebe
Weitere Spezifikationen 238 mm ' -
29 Polpaarzahl 1 0.1-0.6Nm R 1
30 Anzahl Kollektorsegmente 9 Seite 282 S o -
31 Motorgewicht 70 g Spindelgetriebe
22 mm = -
Motordaten geméss Tabelle sind Nenndaten. Seite 299/300 | Empfohlene Elektronik:
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 79. ESCON 36/2 DC Seite 342
. ESCON Module 50/5 343
Option -/ ESCON 50/5 344
Kugellager anstelle Sinterlager ESCON 70/10 344
Litzen anstelle Terminals Hinweise 22
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